Il Simposio de Sistemas Mecatrénicos

SiSiMek2024

Programa Presentacion de Articulos

Auditorio 102

Martes 15 de octubre de 2024

Sesion: Herramientas computacionales en los Sistemas Mecatronicos

10:00 — 10:15

Evaluacion Objetiva de Procesadores Personales de Alimentos: Un Enfoque

Basado en Técnicas de Inteligencia Artificial
Urueta, Daniel E.; Mota Cruz, Juan E.; Lavin, Jorge E.

10:15 — 10:30

Interfaz de Monitoreo de la Trayectoria de un Brazo Robdtico de Dos Gra-

dos de Libertad
Munoz Contreras, Johan O; Ponce-Rocha Jonathan I.; Mendoza, Rai; Reyes Alejandro

10:30 — 10:45

Simulacion Cinematica de Robot SCARA

Garcia-Garcia, Ricardo; Rico-Martinez, José Maria; Cervantes-Sdnchez, J. Jesus; Garcia-Murillo,
Mario Alberto; Rodriguez-Ramirez, Cristian Emmanuel; Ayala-Garcia, José Francisco

10:45 — 11:00

Sistema de Evaluacion de Diagramas de Clase UML Usados como Recurso
de Aprendizaje
Desiderio, Arelia; Fragoso, Olivia; Rojas, Juan Carlos

Sesion: Automatizacion de los Sistemas Mecatronicos

12:00 — 12:15

Estacion Modular Mecatronica — Eje Lineal y Pick and Place Giratorio
A uirrz Cerrillo Fabio Abel; Luna Castro Arturo; Lopez Salas Fernando y Chavez Herrera Daniel
Alejandro

12:15 — 12:30 | Automatizacion con PLC’s del Llenado de Grano de Café
Ferndndez Rafael; Mares Nazario; Martinez Brenda; Rodriguez Zavala Alejandro

12:30 — 12:45 | Representacion del Control de Velocidad de un Vehiculo Auténomo por un
Sistema Bola Balancin
Flores Lopez Rafael Dassaev

12:45 — 13:00 | Sistema de Control para el Correcto Desarrollo de una Planta en el Hogar

Garnica, Manuel A*; Flores, Gabriela ; Garza, Daniel ; Luna, Hugo




