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El propésito del guante instrumentado
consiste en medir y capturar la fuerza
ejercida de un fisioterapeuta a lo largo de
una terapia de rehabilitacidn.

Los componentes esenciales requeridos
para la realizacion del guante instrumentado
son:

e Microcontrolador (Tarjeta Arduino).

e Sensor de Fuerza (FSR).

MICROCONTROLADOR

Es un circuito integrado el cual puedefser |
programado para realizar alguna tarea en
especifico, en este caso se utiliza para la
adquisicion de informaciéon proporcionada
por un sensor.

Imagen obtenida de :
https://www.google.com/search?q=arduii &tbm=isch&ved=2ahUKEwjHmN6bgZPs, HZh2BAkQ2-
cCegQIABAA#imgre=UUquyEMXQoH_1M

Componente electrénico capaz de variar su
resistencia dependiendo de la fuerza
aplicada en un area activa.

Dicho sensor disminuye su resistencia al
ejercer fuerza sobre este.

Imagen obtenida de :

ps: ch?q= de+F RZ&tbm=ischaved=2ahUKEw] lIGoFHX9VASEQz-
cCegQIABAA&og=Sensor+de+Fuerza+SRZ&gs_lcp=CgNpbWcQAzoHCCMQ6gIQIzoF CAAQgARQW! iAHVRpIBBZYtMS4sLTK
AAQ! WItZ7ABCsABAQ&sclient=img&ei=KALeYtzhLaioqtsP_6qNiAcHimgre=IHoGrvihO6sVHM

El microcontrolador analiza el voltaje en una
de sus terminales la cual esta conectada al
sensor que varia su resistencia por lo que a
mayor fuerza ejercida mayor voltaje tendra
dicha terminal. Esta sefial pasa por medio
de un algoritmo implementado para conocer
la fuerza ejercida la cual serd capturada.

Se espera capturar de manera correcta la
fuerza ejercida durante una terapia de
rehabilitacidn para proporcionar datos utiles
para la solucion de alguna problematica.
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