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GuanteGuante
InstrumentadoInstrumentado

O B J E T I V OO B J E T I V O

El propósito del guante instrumentado
consiste en medir y capturar la fuerza
ejercida de un fisioterapeuta a lo largo de
una terapia de rehabilitación.

C O M P O N E N T E S  E L E C T R Ó N I C O SC O M P O N E N T E S  E L E C T R Ó N I C O S

M I C R O C O N T R O L A D O RM I C R O C O N T R O L A D O R   

Es un circuito integrado el cual puede ser
programado para realizar alguna tarea en
específico, en este caso se utiliza para la
adquisición de información proporcionada
por un sensor.

S E N S O R  D E  F U E R Z AS E N S O R  D E  F U E R Z A

Componente electrónico capaz de variar su
resistencia dependiendo de la fuerza
aplicada en un área activa.
Dicho sensor disminuye su resistencia al
ejercer fuerza sobre este.

P R O C E S O  D E  A D Q U I S I C I Ó NP R O C E S O  D E  A D Q U I S I C I Ó N
El microcontrolador analiza el voltaje en una
de sus terminales la cual esta conectada al
sensor que varia su resistencia por lo que a
mayor fuerza ejercida mayor voltaje tendrá
dicha terminal. Esta señal pasa por medio
de un algoritmo implementado para conocer
la fuerza ejercida la cual será capturada.

R E S U L T A D O S  E S P E R A D O SR E S U L T A D O S  E S P E R A D O S

Microcontrolador (Tarjeta Arduino).
Sensor de Fuerza (FSR).

Los componentes esenciales requeridos
para la realización del guante instrumentado
son:

Se espera capturar de manera correcta la
fuerza ejercida durante una terapia de
rehabilitación para proporcionar datos útiles  
para la solución de alguna problemática.

Imagen obtenida de :
https://www.google.com/search?q=arduino+mega+2560&tbm=isch&ved=2ahUKEwjHmN6bgZP5AhXnnWoFHZh2BAkQ2-
cCegQIABAA#imgrc=UUqvyEMXQ0H_1M

Imagen obtenida de :
https://www.google.com/search?q=Sensor+de+Fuerza+SRZ&tbm=isch&ved=2ahUKEwjd1cqjgZP5AhUIlGoFHX9VA3EQ2-
cCegQIABAA&oq=Sensor+de+Fuerza+SRZ&gs_lcp=CgNpbWcQAzoHCCMQ6gIQJzoFCAAQgARQwAVY8kZgxE5oAXAAeAGAAfMkiAHVRpIBBzYtMS45LTK
qAQtnd3Mtd2l6LWltZ7ABCsABAQ&sclient=img&ei=KALeYt2hL4ioqtsP_6qNiAc#imgrc=lH0Grv1hO65VHM

Imagen obtenida de :
https://www.google.com/search?q=guante+con+sensor&tbm=isch&ved=2ahUKEwitgJGHg5P5AhVckGoFHVAwDzoQ2-
cCegQIABAA&oq=guante+con+sensor&gs_lcp=CgNpbWcQAzIECAAQGDoECCMQJzoHCCMQ6gIQJzoFCAAQgAQ6CwgAEIAEELEDEIMBOggIABCABBCxAzoECAAQQzoHCAAQsQMQQ1DxBVilOGCYOmgDcAB4AY
NMC41LjEuMS4yLjMuM5gBAKABAaoBC2d3cy13aXotaW1nsAEKwAEB&sclient=img&ei=BQTeYu3pO9ygqtsP0OC80AM#imgrc=-vKnTVN4loOZRM


